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2
mv  21

2
Iω  

P  תנע mv=
� �

  J mr v Iω= × =
� �� �

  
0F  תנאי לשימור תנע =∑

�
  0τ =∑

�
  

F  משוואת תנועה ma=∑
� �

  Iτ α=∑
��

  

  :מומנט אינרציה

0v: חלקהתנאי לגלגול ללא ה .בגלגול ללא החלקה כוח החיכוך לא מבצע עבודה. מומנט אינרציה הוא אדיטיבי Rω=)  0כאשרv מהירות 

  ).מרכז המסה
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  :פתרונות מקוצרים/ נוסחאות מתרגילים 
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  מערכת עצמית S' :יחסות

: טרנספורמצית לורנץ
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